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特許第7162259号「ピペットシステム」

 市販の多関節ロボットにハンドリングさせて

自動で分注操作を行わせることが可能

 人手不要なので有害物質でも安全に分注可能

製造販売元：㈱藤原製作所

利用したJAEA知財
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コントロールボックスを介して
コンピュータでピペットを操作
するシステム。
制御系はコントロールボックス
内なので、万が一の故障の場合
もピペット部の買い替えだけで
ＯＫ！

チップを電動で排出
できる機構を搭載！

ロボットハンドで把持
しやすいシンプルな形状


	スライド番号 1

